Nr.42

Céte neaunoscute are in metoda matricei de rigiditate
(metoda deplasarilor) structura din figura:

1
1. 6 rotiri si deplasari 2. 7 rotiri si deplasari 3. 8 rotiri si deplasari 2 [
3 [
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Céte neaunoscute are in metoda matricei de rigiditate (metoda
deplasarilor) structura din figura:
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1. 9 reaunoscute 2. 6 neaunoscute 3. 8 nreaunoscute 2 D
3 []
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Céte necunoscute are Tn metoda matricel de rigiditate (metoda
deplasarilor) structura din figura:

1. 6 neaunoscute 2. 7 neaunoscute 3. 8 neaunoscute

oo |
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De cate ori este static nedeterminatd grinda continud din
figura:

1. de doua ori 2. de3ori 3. este o grinda Gerber

Lot

(static determinata)
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De céte ori este static nedeterminatd structura din figura:

-

3. este o structura static

NN

1 4ai 2. de3 ori
determinata
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Decéte ori este static nedeterminata structura din figura: O
L] L
1 [
1. de9ori 2. de4 ori 3. de 6 ori 2 ]
3 U
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Care varianta de diagrama M este corecta: J/P
A 1 A L
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3 [
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Care sistem de bazd este cel corect: l

1. X, 2. 3. 10
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Sa se precizeze in ce categorie se incadreaza grinda cu zdbrele din
figura alaturata:

1
1. static determinata 2. hiperstatica 3. mecanism 2
3

N
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Sa se precizeze in ce categorie se incadreaza grinda cu zdbrele din
figura alaturata:

P

N

1. static determinata 2. hiperstatica 3. mecanism
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Sa se precizeze in ce categorie se incadreaza grinda cu zdbrele din ‘L
figura alaturata: i ‘l
AN i VAN
1 [
1. static determinata 2. hiperstatica 3. mecanism 2 |:|
3 [
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Sa se precizeze in ce categorie s¢ Incadreazd grinda cu zabrele
din figura alaturata:
1 [
1. static determinata 2. hiperstatica 3. mecanism 2 |:|
3 [



Nr. 54

Sa se precizeze ce metoda de calcul este mai convenabila Tn
- p
cazul structurii date. ]
5 %q
——
1
1. Metoda fortelor 2. Metoda deplasarilor 3. Ambele metode sunt la fel 2 [
deindicate
3 [
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Sa se precizeze ce metoda de calcul este mai convenabild Tn cazul Fis
structurii date.
Py
1 [
1. Metoda fortelor 2. Metoda deplasarilor 3. Ambele metodesunt lafel - L]
deindicate 3 [



