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STATICA CONSTRUCTIILOR

Sé se precizeze care dintre valorile lui ,,n” (gradul de nedeterminare statica)
este corect pentru structura din figura alaturata:

O

s 0

n = 0 (static determinat) b. = -1 (mecanism) ¢.  n= 1 (static nedeterminat)

Sé se precizeze care dintre valorile lui ,,n” (gradul de nedeterminare statica)

este corect pentru structura din figura alaturata: _A_ A\ ‘ ‘ s /\

n =1 (static nedeterminat) b.  n=0 (static determinat) C.  n=-1 (mecanism)

Iy

Pentru sistemul de baza din figura, sa se indice valoarea

corectd a termenului liber A, daci: a, =107 °oCc™!

X,

— 09 <€

g +10°
40x100° N o
0 =——"/——,cm
12
S— e
| 4m I
1 1
A, =-20-107 b. A, =0 c. A, =20-10"°

Sa se precizeze care dintre valorile lui ,,n” (gradul de

nedeterminare staticd) este corect pentru structura din
figura alaturata:

= -1 (mecanism) b.  n=0 (static determinat) C.  n=1 (static nedeterminat)
Pentru bara cu sectiunea constantd (moment de inertie 2/), avand legaturi ' 21y '
rigide la ambele capete, matricea de rigiditate redusa, in coordonate proprii l l
este: | / |
1 1
4.E-1, |1 05 E- 2 1 .E. 4 2
[k], = =0 b k], =25 . [i],=2E Lo )
o5 1 |12 ' I |2 4
Sa se precizeze care dintre valorile lui ,,n” (gradul de nedeterminare statica) este m
corect pentru structura din figura alaturata:

A

n = -1 (mecanism) b.  n=0 (static determinat) C. n =1 (static nedeterminat
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o O

Sa se indice valoarea corectd a gradului de nedeterminare cinematic -
7.  elastica ,,Z” pentru structura din figura alaturati( se neglijeaza
deformatiile axiale ale barelor):

> > >

a 7Z=9 b 7Z=17 c 7 =4
1 B cD EF GH ij
'—L AN L L AN
Sé& se precizeze pentru care efort sectional este a]'[ # m )lrm m ’{/n m erm 4m #
8. {rasati linia de influenta din figura alaturata: m L/24
o~ 1/44
1/6
a VC b MC ¢ ME
—EF O
9 Sa se indice cea mai eficientd metoda pentru rezolvarea 1 21 21 Il =
* structurii static nedeterminate din figura alaturata:
T —— —— ——
/ [ [
a.  metoda fortelor b.  metoda deplasirilor €. indiferent care din ele
P=10KN
10 Sa se indice care dintre marimile precizate reprezinta forta axiala dm
*  din bara indicatd n structura cu zabrele din figura alaturata: Im
3m
45° L 6m L 6m b6m om L 6m |
a.  N=-1,06 KN b.  N=231KN c. N =1,06 KN
Care sistem de baza este cel corect pentru rezolvarea structurii prin !:
metoda fortelor:
11. ’
X -—
l JANE? T X1
X2 X2
a b. c

X2 X3
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Sa se precizeze care dintre valorile lui ,,n " (gradul de nedeterminare staticd) este
corect pentru structura din figura alaturata:

n = -1 (mecanism) ‘

n = 1 (static nedeterminat) b.  n=0 (static determinat)
f AN

Sa se indice valoarea corectd a gradului de nedeterminare cinematic -

elastica ,,Z” pentru structura din figura alaturata (se neglijeaza

13. deformatiile axiale ale barelor):
a 7Z=5 b 7Z=6 c 7= 4 ‘
— <
Sa se indice ce relatii existd intre coeficientii i o L3 2
necunoscutelor in metoda fortelor pentru —_— o
14. " Sistemul de bazi din figura: F 13
L 1,5a | 3a |
1 1 1
1) # 0y Oy =—6
a b. e c. 0y =0y =6, ==6
{512 =5y 5y =61y { 11 =022 12 21
15. Sa se indice sistemul de baza geometric determinat, 1
corect, pentru structura din figura alaturata: \2 3
I i i
1

16 Sé se precizeze care dintre valorile Iui ,,n ” (gradul de nedeterminare statica)
*  este corect pentru structura din figura aldturata:

C.  n=-1 (mecanism)

b.  n=0 (static determinat)

n = 3 (static nedeterminat)
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17. Sase indice care din diagramele M;, M, sau M este cea gresita:

1
~ Eulllin
Xlzl,l 1 AN r A @ E

a. @@ E b. @@ c. - KX2=1

1[0, m } Im }
[0,5]’}’1 L Im | X2:1’1
1 0.5m | Im }
m12:4000 ]
18. Fiind date momentele de incastrare perfecta m;; sa se indice care
N v, C . my 4410000
sunt momentele corecte rezultate in urma operatiei de distributie
si transmitere a momentelor (echilibrare Cross): m;>,=4000
3} 2m dm__}4
M,=7600 M;,=8200 M,=6800
2 1 2, 2 1

a. gl b. M,4=8200] c. M,,=68
M3,=4000 o M;3,=4000/" \ A1,1=9200 M;3,=4000/"  A1,,=1140
3h2m _I, | 4 / 3} x4
19. Pentru structura din figura alaturatd sa se indice care din 10KN/m
di le d te d bara AB est ta:
lagramele de momente de pe bara AL este corecta N IllIIIIllllllllllllllllllllIllllllIIlllllllllllllllIllllllllllll 20KNm
A B
s
V.
N 40KN
i L
4m 2m \,
7
160KNm 160KNm 160KNm 160KNm 160KNm

140KNm 140KNm
160KNm /
a. b. C.
w SO

20. Daca in sistemul de ecuatii de echilibru elastic: (1) 8y %1+ "Xy + 13- x3+ A1, =0
(2) 521'x1+522'X2+523'X3+A2p:O
(3) 531'X1+532’X2+533')C3+A3p:0

Coeficientii din ecuatiile (1) si (2) sunt corecti (se verificd), iar cei din ecuatia (3) nu se verifica, atunci :

a.  este gresit coeficientul Oy, b.  este gresit coeficientul Jj, c.  este gresit coeficientul O,
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20KNm 10KN/m
7\ i /\

Sa se precizeze care dintre valorile indicate —
reprezintd momentul incovoietor din sectiunea ,,i” a ﬁlr 4m y’ 6m ,.I' 3m ,.I’ 6/5
21. grinzii din figura alaturata, fiind cunoscuta linia de
influenta corespunzatoare: @
12/5
a. M;=-48 KNm b.  M;=72KNm C.  M;=96 KNm
T JAN
Sa se indice valoarea corectd a gradului de nedeterminare cinematic - l
elastica ,,Z” pentru structura din figura alaturata( se neglijeaza
22. deformatiile axiale ale barelor): I
a. Z=4 b Z=5 C 7Z=06
F
¢
X
23 ®
Fiind dat sistemul de baza, sa se indice care este ecuatia de echilibru elastic corecta X
(EA = constant):
, a |‘ a |:
L
a - \/E a - \/E a - \/5
a. (511+7)'x1+A1p:O b @y - A ) x =0 ¢ 511.x1+A1p:7'x1
¥0KNl1 0KN
<
24.  Si se indice care dintre marimile precizate reprezinti forta axiald din S
bara indicata 1n structurile cu zabrele din figura alaturata: ]
VOKN, '] OKN =
L,3m L, 3m |, 3m |, 3m|, 3m |,
N 7 ” 7
a.  N=9452KN b.  N=-11,186 KN c. N=-9452KN
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Sa se indice care din matricele de transformare [A] a deplasarilor

25. nodurilor in deformatii ale capetelor de bara este corecta pentru
structura din figura alaturata:
yi=1 y.=1 yi=1 y.=I
0 P! 15 -0333] 6, 0 0 ] 6,
0-0333| & L5 025 | @ 0 025 | @
a. [A]: 32 b. [A]: 32 c. [A]: 32
1 _072 914 O O 914 1 —0,25 914
0 -02 | 6y 0 025 | 0, 1 0 | Oy
[ ——
#
Sa se precizeze ce sistem de baza este mai convenabil de ales in cazul
26. structurii date. rw
O
—
——
a.  metoda fortelor b.  metoda deplasdrilor gm‘pele metode sunt la fel de
indicate
27 Sé se precizeze care dintre valorile lui ,,n " (gradul de nedeterminare staticd) este
* corect pentru structura din figura alaturata:
a.  n=0 (static determinat) b.  n=1 (static nedeterminat) €. n=-1 (mecanism)
28 Fiind data structura din figura sa se indice care este sistemul de baza
* corect pentru rezolvarea structurii prin metoda fortelor: S
a. FTZ b. X L 5 © |
S| X1 T X2
a.  n=0 (static determinat) b. = -1 (mecanism) ¢.  n=1 (static nedeterminat)
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o]

30. Sase indice deformata corespunzatoare gradului de libertate elastica (a):
W T
] 1
a. ' | b. c.
! I

Folosind verificare conditie de compatibilitate elastica, sa se
31. indice care este diagrama de momente corectd pentru structura din I S

figura:

— —_
| 2a |
1 i
M m\l\m\
.
= Qe M T
a. — b. c é7
ik 2a } } 2a } 0,5M b 2a }
—

Sa se precizeze ce sistem de baza este mai convenabil de ales in cazul

32. structurii date:
—
[ ] [ ]
a metoda fortelor metoda deplasarilor (forma ambele metode sunt la fel de
’ analiticd) indicate
AN JAN
33 Sa se precizeze care dintre valorile lui ,,n " (gradul de nedeterminare staticd) este
* corect pentru structura din figura alaturata:

a. = -1 (mecanism) b.  n=1 (static nedeterminat) €.  n=0 (static determinat)
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34. Sa se precizeze pentru care dintre grinzi corespunde diagrama de momente din figura alaturata:

"v]m 3m ’i, 3m 2m y ]nii,
A
SKNm 3,3KNm
10,6KNi
30,6. 171\\\
~d
~~L 7?6, 2KNm
10KNm  20KNm |30KN 6,6KN/m
£5 €
a.
Im \, 3m L 3m , 2m Im \,
7 d L d 7
30KN
[ [k V/m 28N | 10KN/m
b. AN p) \,
Im , 3m L 3m L, 2m Im
7 # 7 S
20KNm 30KN
fQ l 10KN/m
c. 17KN/m N
Im , 3m |, 3m L, 2m Im
P4 7 d L 4
Fl F
Fiind dat arcul din figura, sa se indice cel mai eficient
35 sistem de baza in metoda fortelor: f
EI = constant |4 | V4 | V4 | /47|
q1 1 1 1 A

X2 X

/\

Sa se indice valoarea corecta a gradului de nedeterminare cinematic -
36. elastica ,,Z” pentru structura din figura alaturata( se neglijeaza
deformatiile axiale ale barelor):

(¢}
Q
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20KNm

240KNm 86,67KNm

37 Sé se precizeze care dintre incarcarile indicate conduce la 33,33KNm
*  diagrama de momente din figura alaturata:

20KNm 20KNm 20KNm
PR -
=P X
pl 5 £
g\ R <
~
a. S b. 10KN/m c. <
~§ S
60KN 35 I
N - 60KN R 60KN
S —
L 4m P
4m ” 4m

38 Cate semnificatii poate avea un coeficient ,,S;;” din ecuatiile metodei deplasarilor, forma analiticd, cu necunoscute
deplasari elastice ale nodurilor:

a. 2 semnificatii b. 3 semnificatii C. 4 semnificatii
_l ] 2
=S _‘l'
e
Sa se indice care din momentele de incastrare my sunt corecte pentru §
cedarile de reazeme indicate (momente spre bard):
39. 001
3 2 =0
ElL=10KNm ~— ~
v3=0,04m
_\r
4m
myy =-2500KN -m o [ =3000KN-m myy = 3000KN - m
a. . c.
my, =1000KN -m my, =1000 KN - m my, =—=2500KN -m
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40. De cate ori este static nedeterminata structura din figura:
L]
a. n=dedori b.  n=de3 ori c. n=0este un sistem static
determinat

Sa se indice care dintre rezemarile indicate corespund diagramei de
41. momente din figura aliturata:

o
Sm 3m

20KN _A\_  10KN/m ‘EZOKN AN 10KN/m T 20KN, 10KN/m

Bml,4m L4m7m|,4m|, LZmL4m L4m LZmL4mL m 4m Idm |2m|, 4m

Fiind data linia de influenta a fortei taietoare din sectiunea ,,i” sa se precizeze care dintre incarcarile din figura

42. produc forta taietoare Q;=25KN:

i
A- AN
Im |, 6m |,

3/5W
10K /m
a 20Kch } 30kN

3m

3/10

) 10m b 3m_)
10KN/m
b 20KNm (\ 30KN. N w——————————————"mm"
|, 4m ﬁl, 6m 7 4m ,.I'
10KN/m
.. 2,0{{Nm
30KN &
’II/ 4m iy 6m ﬁ], 4m ’II/
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43.  Si se indice care dintre liniile de influenta pentru efortul Q' este corect:
A B C D
1
0 e T[]
b. IR s=RtERRIRRLS | T
C. m
IR |
i
Sa se indice pentru care efort din sectiunea ,,i” este trasata
44. . . < y ’
linia de influentd din figura:
| 5 |
\Q\U@W
1
a. b M; c N;
ST K| T h
6
45 Sa se indice care din grupa de coeficienti din metoda fortelor este ; § @
*  corecta pentru sistemul de baza din figura: ’
3m 6m
72 72 86
O =—- O =—- o =
El, El, El,
108 108 108
Oy =0y =——— Oy =0y = ——— 8ir =0, = ——n
a. 12 = 021 El, b. 12 = 021 El, c 12 = 021 El,
252 216 252
Oy =—— Oy =—— Oy =
El, El, El,
46. Sa se indice care este relatia corecta de calcul a Tmpingerii H pentru arcul dublu articulat:
[ [0 / [0 l [0
[ M, () () ds [0 M, (x)- (x) - ds [ M (2) - y(x)-ds
a. H=3[ b. H:lO] c. H:ZOI
j—o-yz(x)-derig-l J—O-yz(x)-ds+i02-lz Jfo')/2()5)"1’“”’0’12
0 1 0 1 0 1
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20 KN
3
3
47 Cunoscand linia de influentd a reactiunii V,, sa se |
* indice care este valoarea corecta a acesteia: Va
12m 6m om
I
Lva & 1/24
a.  Va=8KN b.  V,=10KN c. V,=5KN
10 KN/m B
= T |
48 Sa se indice care este valoarea corecta a termenului liber A;, pentru sistemul de baza din = |
. = X
figura: = I, 15
o6m
10 10
A,=0 A, =——r A, =—
a. 1p b. 1p El, c. 1p El,
10 KN/m
|
3
§
49 Cunoscand linia de influenta a impingerii H, sa se indice H
*  care este valoarea corectd a acesteia:
()11 6m 6m 6m
11
0,125
a.  H=160 KN b. H=I135KN c. H=140KN
50 Sé se indice care este varianta corectd pentru relatia celor 3
* momente (Clapeyron):
a. |Z| LMy =2-(i+ 1) M+ 1My +mz"',i—l A "‘m;,m "l =0
b. |Z| LMy +2-(+ 1) M+ M+ 'm;,i—l i 'm;",m =0
c. |Z| LM+ 204 ) M+l My Lm0y my gy =0
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C
£
7
g
xS
Sa se indice valoarea corecta a deplasarii v, pentru cedarile de reazem indicate: A B
vaF2cm
dm | dm
us=2cm
V=2 cm b. v=0 c. V.=-2 cm

Sa se indice pentru care dintre necunoscutele X; (i=1,2,3) este

LI
I—O-Mp(x)-x-ds
o 1

1 X
corecta relatia de mai jos: X; = ——— i
[0 x? - ds
ol
i=1 b. =2 c. i=3

Sé se precizeze la care dintre metodele de rezolvare a structurilor static nedeterminate se pot adopta mai multe
variante pentru sistemul de baza:

metoda deplasarilor b.  metoda fortelor C.  ambele metode

deplasarea (sageata sau rotire) produsa pe directia ,,i”" de o actiune egala cu 1 (forta sau moment) aplicata pe directia ,,j
reactiunea (fortd sau moment) ce ia nastere pe directia ,,i”” datorita deplasarii (sageata sau rotire) egale cu 1 pe directia ,,j ”
ambele

Sé se indice care este definitia corectd a unei rigiditati K; :

deplasarea (sageata sau rotire) produsa pe directia ,,i”" de o actiune egala cu 1 (forta sau moment) aplicata pe directia ,,j
reactiunea (fortd sau moment) ce ia nastere pe directia ,,i” datorita deplasarii (sdgeata sau rotire) egale cu 1 pe directia ,,j ”
ambele

10KN
1 1

7, 21, L 3
Utilizdnd metoda simplificata, sa se indice care este valoarea corectd a  3orN_
fortei tdietoare din bara indicata:

7, 1 I &

L 3m om 1
O =10KN b. O =15KN c. 0 =20KN

Sa se indice care este ecuatia de echilibru elastic corecta pentru structura din figura, avand sistemul de baza indicat:

l

i i
Sy Xy +A, =— X b. 5, X, +A, =— X
114 1p El, 1 1141 1p E1, 1
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58. Sa se indice care este relatia de calcul corectd pentru determinarea pozitiei centrului elastic la structuri simetrice:
Ly
0 n
gT’J’(x)’dS ZWI"J’;' I
a c=tmT—— b. c =—1=1n W, ==L 45, c. ambele
Ji - ds SW. 1;
1 o
0 i=1
Sa se indice care este relatia corectd de calcul a unui coeficient L, din ecuatia de echilibru prin LMV, pentru
59. determinarea coeficientilor de corectie din metoda deplasarilor, procedeul distribuirii §i transmiterii momentelor
in 2 trepte:
a. Lqr:Zi‘(M;/f-—i-M;fi)-l//!; b. L, :Zi(M,;"‘M;,')"//g c. ambele
Sa se indice care este relatia de calcul a momentelor finale din extremitatile barelor in cazul structurilor cu noduri
60  deplasabile, actionate de forte concentrate in noduri, rezolvate prin procedeul distribuirii si transmiterii
momentelor in doua trepte:
I, < mn 1
a. M,-sz”-+ZlM,-j’--X, b M;=>M}-X, c. M;=M;
r= ’ r=1
61 Sa se indice care este relatia de calcul a momentelor finale din extremitatile barelor in cazul structurilor cu noduri
* fixe supuse unor cedari de reazeme, rezolvate prin procedeul distribuirii i transmiterii momentelor in doua trepte:
M, =M!+3SM;-X b S M M, =M
a. i~ 4‘/+Zl i - My=3M; X, c. =M
r= r=1
62. Sa se prezinte care este varianta cea mai avantajoasd pentru rezolvarea arcelor static nedeterminate:
a.  metoda deplasarilor b.  metoda fortelor C. oricare ‘
63  Sa se prezinte ce metoda este practica pentru rezolvarea grinzilor cu zabrele static nedeterminate cu noduri rigide:
a. metoda deplasarilor b.  metoda fortelor c. ambele metode ‘
2F I
64. Sa se precizeze ce metoda de calcul este mai convenabila in cazul structurii indicate: F O
AN
a. metoda fortelor me“?‘?au deplasarilor  (forma c. nici una
analitica)
20KNm Mi M1 40KNm
65 Sé se indice care este ecuatia corectd, prin aplicarea relatiei 5 7 /8\ 7 A
* celor 3 momente, pentru sistemul de baza indicat:
L 6m 1 Sm |
a. 6:20+2-(6+8)-M; +8-(-40)=0 b. 0+14-M,+240=0 c. 2048 M,-40=0
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66 Sa se indice care este conditia de compatibilitate corecta a deformatei pentru o structura static nedeterminata
supusd unei variatii neuniforme de temperatura:

IMJ‘~M1' l MJM ! Mf'ﬂj
a. ———dx = A, b. = Tl dx = c. ———dx=-A,
% El it % El dx 0 % EI it

67 Sa se indice care este conditia de compatibilitate corecta a deformatei pentru o structura static nedeterminata
supusa unor cedari de reazeme:

LM M, LM M _ LM M, —
a. ——dx=0 b. Ay =Y Rp - A c. Tl idx ==Y Ry - AN
2w D TR 2w x g

68 Sa se indice care este conditia de compatibilitate corecta a deformatei pentru o structura static nedeterminata
supusa actiunii unor forte:

sz,M. sz,M. ] M/M
a. ¥ ZLdax=-A,, b Y lidv=A, c. Y—-dx=0
0 El 0 El 0 EI
7 8 9
Fiind cunoscute momentele M5, =30KN -m, M sy =21KN -m si utilizand ; Loy, I L
metoda simplificatoare, sa se indice care sunt valorile si sensurile corecte ale ’ Mss b
69. momentelor Ms, si Ms4: 4 L ’\5 L
M\I 6
52]
I I I, &
2 E
L 3m 6m |

M si=34KN Mss=17KN M si=36KN M ss=15KN M 5,=28KN M ss=23KN
a. Q—l©—<) b. Q—I©—D C. (’_ICS_D

70. Sa se precizeze n care dintre cazurile de mai jos sunt corecte fortele axiale din stalpi:

12,7141\1 11,8KN 1.8KN 1 12,7141\1 ll,SKN 0,9KN1 12,7KN 11,8KN O,9KN1
13,6KN 8,8KN 4,8KN 13,6KN 8,8KN 4, 8KN 13,6KN 8,8KN 6,8KN
| ! ] | ! ] | ! !
I, m
Sa se indice care este valoarea corectd a momentului de incastrare LS
. perfecta pentru cedarea de reazem indicata: I,
El,=2-10" daN -m* &
v=0,02m|
[ 6m l

a. m=12968,33 daN'-m b.  m=33333,33 daN'm c. m=27777,78 daN-m
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Sa se indice care este valoarea corecta a momentului de incastrare
perfectd pentru cresterea uniforma de temperatura indicata:

7. In = 30°C g
a,=107°C!
g
El,=2-10" daN -m* 3
a.  m=2500 daN‘m b.  m=3000 daN'm c. m =1000 daN-m
Fiind cunoscute:
- matricea cvasidiagonala a rigiditatilor [ k]
- matricea de transformare a deplasarilor in deformatii [4]
- matricea de rigiditate a structurii [Kj]
3. vectorul Incarcarilor reduse la noduri pe directia deplasarilor acestora (rotiri si translatii) {P}
- vectorul momentelor de incastrare perfecta { m }
sa se precizeze care sunt etapele si relatiile de calcul corecte pentru rezolvarea unei structuri prin metoda
deplasarilor in formulare matriciala:
- vectorul deplasdrilor nodurilor {D} = [K s ]71 . {P}
& _vectorul deformatiilor (rotirilor) capetelor de bara {d } = [A] {D}
- vectorul eforturilor (momentelor) din capetele barelor {S}=[" k] {d}+{m}
- vectorul deplasarilor nodurilor {D}=—[K |- {P}
b _vectorul deformatiilor (rotirilor) capetelor de bara {d } = —[A]T . {D}
- vectorul eforturilor (momentelor) din capetele barelor {S}=[" k] {d}
- vectorul deplasarilor nodurilor {D}=~[K [ -{P}
€ - vectorul deformatiilor (rotirilor) capetelor de bard {d } = —[A]- {D}
- vectorul eforturilor (momentelor) din capetele barelor {S}={m}+ [ k] {d}
74. Sa se precizeze care dintre teoremele de reciprocitate a deplasarilor este corecta:
a. 5(.Pj=1) = 5(..Mi=1) b. §(P’ =D = §(Pl =D C. ambele
i Ji v J!
75. Sa se precizeze care dintre teoremele de reciprocitate a reactiunilor este corecta:
a. s;yj:]) = s;f":]) b. sl.(/.'gf:]) - sg.fi:“ c. ambele
76. Fiind cunoscute deplasarile nodului /7, y; si y,, sd se indice care sunt expresiile corecte pentru momentele din
extremitatile barelor: lF
P
@,
mu
2
My =—ki3-y + M3 My =—kyz -y, + My My =—ky3 -y + my
—4 - =—Fk - .
& My, =k eyt ke, b, Mp=—ky yt+k2y, c. Mp=-hp-y+ho-y,

1 1 —A
M, =0 MZI:—E-klz-y1 M12=—5-k12-y1+k21-ya




r . MINISTERUL EDUCATIE] CERCETARI S1 TINERETULUL
b I TNTVERSTTATEA TEHNICA "GH. ASACHT" 1AST
,I 7 FACULTATEA DE CONSTRUCTI

Bd. Prof. dr. Dimitrie Mangeron 43, cod T00050 ,IASL, tel: (0232)278683+, 254538, fax: (0232)233368

1
I =
77. Sa se indice care este matricea de rigiditate [Kg] corecta pentru structura din figura:
3m
1 05 2 -1
a. K¢|=El)-|2 b. Kq|= C. Kg|=
[Ks]= 21,2 ksl g5 ) K->
oY oY
78' . . . .
Sé se precizeze care este sistemul de baza corect pentru grinda cu zabrele din U %
figura: )
X X
a. b. ambele
T el
)
g
o
9 Sa se indice care este valoarea corecta a coeficientului s, din sistemul de
" ecuatii de echilibru static din metoda deplasarilor:
g
o
a 4 b =EI c Sgq =
’ Saa :E'EIO . Saa =Ly . aa
80 Sa se indice care este valoarea corectd a coeficientului s;; din sistemul de ecuatii de
" echilibru static din metoda deplasarilor:
a.

7
S”:5-EIO b. SIIZE'EI() C. S11=7-E10
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Sa se indice care este valoarea corectd a coeficientului s,, din sistemul de ecuatii de

81.
echilibru static din metoda deplasarilor:
1
a. SIZZE.EI() b 512:0 C. S12:—E10
|
!
82. Sa se indice sistemul de baza corect pentru rezolvarea structurii prin metoda fortelor: o
n.x ) <]| - ._l --
! iy
X
a4 b b c. Q ql
tx] t X3 —
10 KN/m 30KN
= 1 o
Ny Co. . o = g
83 Sé se indice care este valoarea corectd a termenului liber A, pentru sistemul de baza = o=
din figura: =] s
o6m
120 90
a. =—— b. A;,=0 ¢ —_—
YRl lp YRl
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84. Sa se indice sistemul de baza corect pentru rezolvarea structurii prin metoda deplasarilor: o)
X3 X2
- — —R —
f
a. b c.
o) © Bﬁ ||
f t =
85 Sé se indice care este numarul corect al gradelor de libertate elastica la —
* deplasare ,,m” pentru structura din figura:
a. m=I b. m=0 c. m=2
Pentru sistemul de baza din figura sa se indice valoarea corecta a termenului liber A5, daca:
105 -1
g6, %= 107°C
30-607
Iy =————cm
12
a. Ay, =-720-107° b. Ay, =900-107 c. A, =480-107
Sa se precizeze care sunt relatiile corecte intre momentele M (M ) in cazul grinzilor din figura:
Ms Mi  Mc M¢
, " |
Ma l Ma ( ol BI ) ( ol, i )
87 ( | | ) i I . I/ 1, \ﬁ\
) ! !
k L ) |l a | b | a L a ] b |oa
1 / Ji l
My <My, M;<My My <My My>M), My>Mge, Mi>M),
a  AMy>My, M. <M, b AML<My, My>M, c. My <My My >M,
M, >M., M. <M, My >M, M. >M), M,<Mc, My 2M,
88. Sa se indice care este relatia corecta de verificare globala a coeficientilor necunoscutelor din metoda fortelor:
— — —
n L Ms-M n L s ..
a. Y6, =0 :Zj‘—ldx b. Y 05 =0 :ZIM‘ c.  niciuna

i=1 B 0o EI i j=1 h o EI
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1
g
%9 Pentru sistemul de baza din figura sa se indice valoarea corecta a termenului liber I 1
. - d |
ZRkl .Acke * L_- X—.\}3
2
X
uzm !
- - ed
a Y Ru A =-0,02 b S Ru-AY? =0,02 .  XRun-AY =0
90. Sase indice care este relatia corectd de verificare a termenilor liberi din metoda fortelor, in cazul actiunii sarcinilor:
n IMg-M n LMy M, .
a. Y4, =4, =-% [——Ldx b, X 4,=4,=% fb—dx c.  niciuna
i=1 0 EI i=1
91 Sa se indice care este relatia corecta de verificare a termenilor liberi din metoda fortelor, in cazul actiunii cedarilor
de reazeme:
2 ) ced ced 2 ced ) ced
a. Y RE A )= ZR -AY b. > (S Rii - AT ) =2 Ris - A c.  niciuna
i=1 k i=1 k k
92, Sase indice care este relatia corecta de verificare a termenilor liberi din metoda fortelor, in cazul actiunii variatiei
neuniforme de temperatura:
n . At, n .
a. X4 =A,=Xa 1, Q5 tXa, > Q- b XA, =0 c.  niciuna
i=1 ' ' i=1
Sa se indice valoarea corectd a gradului de nedeterminare cinematic-clastica
93. ,,Z” pentru structura din figura alaturata (se neglijeaza deformatiile axiale ale D) |
barelor): |
a. 7= b.  7=5 c. Z=6
04 Cate necunoscute are in metoda matricei de rigiditate (metoda deplasarilor) structura
* din figura:
a. 9 necunoscute b. 6 necunoscute c. 8 necunoscute
95 Cate necunoscute are in metoda matricei de rigiditate (metoda deplasarilor)
* structura din figura:
a. 6 rotiri si deplasari b. 7 rotiri si deplasiri c.  8rotiri si deplasari
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Cate necunoscute are in metoda matricei de rigiditate (metoda deplasarilor)
structura din figura:

50

96.
a. 6 necunoscute b. 7 necunoscute c. 8 necunoscute

S

7

oY

-
97. De cate ori este static nedeterminata structura din figura: o

L}
a.  de9ori b.  de4 ori c. de6ori
08 Sa se precizeze 1n ce categorie se Incadreaza grinda cu zabrele din figura
*  aldturata:
A
a.  static determinati b.  static nedeterminati c.  mecanism |
99 Sa se precizeze In ce categorie se Incadreaza grinda cu zabrele din figura
*  alaturata:
A4 ~7 e
a.  static determinati b.  static nedeterminati c.  mecanism
100 Sa se precizeze in ce categorie se incadreaza grinda cu zabrele din figura
*  alaturata:
A

a. static determinati b.  static nedeterminati c.  mecanism




